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Sistema di allineamento e monitoraggio d’inclinazione

Cuffia
E} Inclination Sensor 1
= Sistema di misura
. - di allineamento

e di inclinazione

Cuffia
Indination Sensor 2 PC
E— 1
o Transmissione dati: Alimentazione + | poqgs
= via cavo o sistema di telemetria ~ ——— | Distributiozione | ——

+ data audio audio
e —
Cuffa u ) |
Indlination Sensor 3 ‘ .
aborarione a
ré.ﬂ Headset for Audio *) monitoragglo dati

*) Sistemma di communicazione
audio

Composizione del sistema

tre sensori mono-assiali d’'inclinazione
sistema di telemetria (2.4 GHz)

unita di controllo (Laptop)

software di gestione

sistema di comunicazione audio

Dati caratteristici

risoluzione migliore di 0.001 gradi

precisione finale migliore di 0.01 gradi

vari formati di uscita dati (tabelle, grafici, ascii)
misura contemporanea di tutti i sensori collegati
auto-calibrazione del sistema
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Funzionamento

Ogni unita di misura contiene un sensore capacitivo d’inclinazione con una risoluzione
migliore di 0.001 gradi. L'uscita e digitalizzata tramite un convertitore A/D da 16 bit, filtrato
e processato da un microprocessore.

| dati ottenuti sono trasferiti tramite una linea seriale RS485 al laptop che funge da unita di
controllo. La scansione dei sensori avviene contemporaneamente, il che garantisce la
misura istantanea senza introdurre errori causati da eventuali movimenti. Come opzione
forniamo una rete audio, che facilita la coordinazione delle misure.

Il software di gestione offre diversi modi di registrazione ed elaborazione dati. Per
familiarizzare con il sistema abbiamo incorporato la possibilita di simulazione.

Nella modalita “Auto-Calibrazione” il programma di gestione da la possibilita di azzerare
errori dovuti alla de-calibrazione dei sensori collegati.

Flie . Dpacnl  Yersione

Introduzione | Dali Generali  Operazions... | Aftivazione Sensoni. | Opzioni. Grafica |
YWisuolizzazione Dati Sensori Riferimento
Meter Sealing — ® Sanll San?i Seni

Difieranze Senson @ Sensonl
Sanr-Serd Intervallo di misuro

| j +O0 DT |-|.II-IZ'I'_|:-|'ZI-"']'E"_ Start ﬁ_- Inbareal _‘:JU IEEE-IE Intaruall

Senzore I Sen*Sent Modo di oparazione...

Gy o L : ! j Fenormmse |_”“.-“_,1.-|-|-. @ [Dala reception slopped
{ | Sensore 3 Seni-5end
e[ | o

ol e
s
10 [x] +1,0

Vigualizzazione dati reqgistrati__.
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La foto mostra una pagina del software di elaborazione.
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La pagina “Grafica” del programma.

Il sistema ¢ espandibile a piu di tre sensori.



